Hizli Kilavuz
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Giivenlik Halati Tertibatini Takin Uriiniin iginde minimal fabrika sarjina sahip bir lityum batarya

O Q
- . . bulunmaktadir, bu ytizden Uriin aldiktan sonra hemen sarj
Guvenlik halatinin diger ucunu gikarin, etmeniz gerekmektedir. ilk sarj siiresi 2 ila 3,5 saat arasinda
giivenlik tokasini takabileceginiz bir yer olmalidir.
bulun (6rnegdin bir direk veya baska bir nesne), 1. ik olarak giic kaynagini baglayin.

guvenlik halatini sikin ve giivenlik tokasini 2. Robot kapaliyken ve sarj olurken, LED gdsterge i1

sabitleyin. yanmaz
Aralikli camlar igin uygun degildir. 3 Roboi a . .
n e o o o : . ¢ikken ve sarj olurken, mavi 1sik yavasca yanip
Diizensiz egimli veya kavisli camlar igin uygun degildir, - o Emn{?/e_t_ tokasini takin sbner. Tam sarj oldugunda 1sik sabit kalacaktir.
yuvarlak ve tiggen sekiller dahil. Kavisli camlar igin uygun degildir. @ Ok yoniinde sikin
\Caml temizlemeden &nce lizerine su/temizleyici soliisyon S|kmay|n/ B
Not : Urlintin kazara diismesini 6nlemek icin, kullanim
alaninin altinda insan veya hassas esyalarin .
e e e olmadigindan emin olun. TEKERLEK TEMIZLIGI
URUNUN GALISMASI h J
R N\

Temizleme Pedi'ni Takin h TEMIZLIGE BASLA Cihazi  agin. Tutunma iglemi
S - gerceklesmediginde fan kapanir ve 3
E  ——— = N N N kirmizi igtk sirekli  yanar.

a. Cam ylizeyde yogun toz varsa, litfen Tekerlekleri dondiirtip temizlemek

robotla benzer boyutta kiigiik bir alani icin uzaktan kumandadaki 4

yapisma igin temizleyin. Tekerlek Temizleme Diigmesine

b. “¢)"diigmesine uzun basin. Robotu basin.  Durdurmak igin ayni
a T temiz bolgeye yerlestirin. Ardindan diigmeye tekrar basin.

] ) temizlige baglamak icin robotun tizerindeki Not : Eger robot cam iizerinde kayma yapiyorsa, liitfen robotu

Su Tankina Su Ekleyin “¢)" ya da uzaktan kumanda tzerindeki “p | |" : =9 yma yaply !

durdurun ve tekerleklerini temizleyin. J

e GOSTERGE ISIGI

O Mavi isik siirekli yaniyor: Bekleme modunda/
Calisiyor / Sarj tamamlandi

diigmesine basin. Farkl temizlik modlarini
uzaktan kumanda ile segin.

Ana Uniteyi diiz bir yiizeye yerlestirin,

su tanki kapagdini agin,

siseyi kullanarak su tankina su doldurun,
ardindan su tanki kapagini kapatin.

c.lik su modu: Cihazi cama sabit bir
sekilde yerlestirin. Makine cama
saglam bir sekilde tutunduktan sonra,
uzaktan kumanda Uzerindeki Isitma
Diigmesine basin ve su isinma iglemi
tamamlanana kadar yaklasik 2 dakika

Su tankini temizlik soliisyonu ile doldurmayin.
Not : Paspas bezini kullanmadan 6nce islatmayin. Temizlikten
sonra paspas bezinin kurudugundan emin olun.

! S bekleyin. 71 Maviisi§in yavasca yanip sénmesi (nefes alma):
Gug Baglantisi Not : Bu fonksiyon, suyun sicakligini kisa siirede hizli bir sekilde Acildiginda diisiik pil seviyesi
1. Adaptdrii AC giic kablosuna baglayin ve sikin. 1sitabilir. Bu digmeye basiimazsa, cihaz suyu yavas bir sekilde - . . .
2. Adaptérii DC uzatma kablosuna baglayin. \sitacaktir. i+ Maviisigin hizl yanip sonmesi: Apa linite acik,
3. DC gii¢ jakini DC uzatma kablosuna takin ve sikin. fan galigtyor, tutunma igin bekleniyor
4. AC gig kablosunu prize takin. - L . .
aue unprz : P > Maviisigin yavas yanip sonmesi:
TEMIZLIGI DURDUR Su haznesindeki su az
N o ,
Temizlik sirasinda, temizligi O Kimez Itk stirekli yaniyor:

durdurmak igin uzaktan kumanda Kapali durumda (Fan galismiyor)
tizerindeki " P ||" butonuna basin.
Temizlik tamamlandiktan  sonra,
robotu giivenli bir sekilde gikarmak

icin robottaki "()" butonuna 3 saniye

a
g v boyunca uzun basin.
Not : Tim temizlik gorevleri tamamlandiginda, robottaki " ()"

butonuna 3 saniye boyunca tekrar basin.
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Kirmizi i1sik yanip soniiyor:
Glig kablosu diizgiin bir sekilde baglanmamis

O Mor sik siirekli yaniyor: Su 6n 1sitma




